
■  RSW-ECATはWindows用、RSI-ECATはINtime RTOS 用のEtherCAT® マスタプロトコルスタックです。

■ アプリケーション開発環境：

　  Visual Studio 6.0,Visual Studio.NET 2003,　Visual Studio 2005 , 2008 , 2010 をサポート、言語は

　　C/C++/C#

■ EtherCAT MasterのコンフィグレーションにはKPA社製 EtherCAT Studioを統合

■ EtherCAT Masterが提供するAPIを使用する事により、EtherCAT Masterの機能を利用するリアルタイ

　　ムアプリケーションを構築する事が可能

■ プロトコルドライバインターフェースライブラリ提供

■ 最小マスタフレーム送出サイクル 100μs 、 PCプラットフォームのスペックに依存します。

多くのEtherCAT®スレーブ機器を接続するイメージ

RSW-ECATRSW-ECAT
RSI-ECATRSI-ECAT

特 徴

工業用PC(IPC)の内蔵LANポートを直接制御する事により、I/Fボードの増設なしに、

ソフトウェアで超高速・リアルタイムなフィールドバスを実現。IPCによる機械制御・計測

制御を支援します。

EtherCAT®とは…

EtherCAT Master for Driver and Stack

■ 最大ノード数：65535

■ 帯域幅：2 × 100Mbaud(フルデュプレックス)

・256点のデジタルI/Oの読み書き→11μs
  100ノード1000点のデジタルI/Oの
　読み書き→30μs
・200のアナログI/O(16bit,20kHz)の
　読み書き→50μs
・12000点のデジタルI/Oの読み書き
  →350μs

■ 応答速度： 

・EtherCAT®経由のプロセスイメージ
  更新時間：150μs
  (入出力データ各 1,500 Bytes時)

■ 最大延長距離：

   100BASE-TX上の最大延長を考えれば、
　 スレーブカプラ(100BASE-TX RJ-45)
　 の間は100mまでです。

コンピューター内蔵LANポートで
リアルタイムI/Oバスを実現します。

デジタル、アナログ、サーボモータなど
あらゆるEtherCAT®対応スレーブに適合
します。

(*1)

(*1)…C#言語のサポートはRSW-ECATのみ



ドライバ添付サンプルコード

動作環境 / 開発環境

RSI-ECAT 製品構成

◆  基本仕様

・ 　EtherCAT Master XMLコンフィグレーションファイル

　　読込機能

・　プロセスデータ通信機能

・　EtherCAT®ステータス処理

・　CANOpen over EtherCAT®(CoE)機能

・　スレーブデバイスメモリへのアクセス機能

・　スレーブデバイスEEPROMへのアクセス機能

・　ベーシックDC(Distribution Clock)機能

・　固定アドレッシング機能

・　マスタおよびNICの統計機能

・　実行時チャートおよびスナップショット機能

・　サーバー経由によるマスタのリモートコントロール

・　診断機能

・　拡張診断機能のフレームロガー機能

・　プロジェクト、コンフィグレーションファイルのアップロ

    ード機能

・　マスターAPI機能

　　・　スレーブデバイスのオブジェクトディクショナリ
        アクセス機能
　　・　SDOサービス機能
　　・　Emergency Request 機能

OS    Windows2000/XP   INtime3.02 以上   ,  Windows Vista  INtime3.1 以上 ,  Windows 7  INtime4.0 以上 

CPU    Pentium 1GHz 以上 ( Core2Duo 推奨 )

RSI-ECAT-Studio

RSI-ECAT-Master

RSI-ECAT-Suite 

RSI-ECAT-Master　プリインストールモデル PC

使用可能 LAN カード  RSI-ECAT でサポートするオンボードネットワーク、 または PCI ネットワークカード

      Intel Pro/100 
                  Intel Pro/1000  

アプリケーション開発環境  VisualStudio6.0, VisualStudio.NET2003 
    VisualStudio2005 ,  VisualStudio2008 ,  VisualStudio2010

EtherCAT Master for INtimeスタック

INtime リアルタイムアプリケーションから API コールによる EtherCAT Master の機能を利用する

例を示したサンプルコードです。

（Visual Stuio.NET 2003 用と Visual Stuio 2005 用のプロジェクトファイルがあります。）

INtimeKPATest.sln

http://www.mnc.co.jp/  
〒314-0135
茨城県神栖市堀割 3-8-11
TEL:0299-(90)-1733  FAX:0299-(92)-8557

株式会社

・ Visual Studio6.0/.NET2003/2005/2008/2010 は、米国 Microsoft Corporation における登録商標です。   

・ Windows2000、WindowsXP、WindowsVISTA、Windows7 は、米国 Microsoft Corporation における登録商標です。    

・ INtime は米国 TenAsys Corporation における登録商標です。

・ EtherCAT Studio 及び EtherCAT Master は独国 KPA(KÖNIG Prozeßautomatisierungs GmbH) 社における登録商標です。
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